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Appartments Fontanella

Integrativer WB Erlachstrale, Hohenems

Auslegung des HKLS-Systems eines Mehrfamilienhauses in

Ludesch

Geschiebebewirtschaftung Frutz-Rheinmiindung

Radquerung Bregenz Landesmuseum

Wohnanlage Im Riesacker, Klaus

Zubau Kiichenstudio Schwab

Kleinkindbetreuung Diesendule, Koblach

Mischnutzung Méder Zentrum

Handwerkerterminal Hard

Platzgestaltung mit Pavillon, Schlins

KWA Holzstralle, Lustenau

WA Gallusweg Wolfurt

Wohn-Biiro-Duett Horbranz

Mehrzweck Hallenkomplex mit Blirogebaude in Lauterach

A14 - Vollanschluss Wolfurt

Umbau Verkehrsknoten Dornbirn Nord

E-Dog

Intelligenter Barkeeper

Matrix-Switch
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Thema

Refriend

Rollektro - Elektrisch angetriebnes Zuggerat fir den Rollstuhl

Selfbalancing Robot

Smart Table

Snake Al

Videospiel - und Kontrollerentwicklung

Vorbestell- und Bezahlsystem fiir Kantinen

AirControl: Energieoptimiertes Raumklimamanagement fir

Schulklassen

Artificial Intelligence Drone System

Balance-Scale

FlowControl: Autonomer Geo-Scanner fir FlieRgewasser

loT Knoten mit offener Sensorplattform

Mountain Viewer

Drawing Robot

PBM Printbohrmaschine

PHDI Pneumatic Handling Device Interface

RPV Raspberry Pi Visualizer

SRS SPS Regelstrecke

VSR Videoliberwachung sensibler Rdume

PVCC PhotoVoltaik Carge Control



